CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA:

Napiecie zasilania 10+ 16V DC
Pasmo transmisji UHF
Sredni pobér pradu przy alarmie wytaczonym 1mA
Sredni pobér pradu przy alarmie zataczonym 1 mA
Sredni poboér pradu dla funkgiji niskiego poboru pradu z diodg LED 0,3 mA
Sredni poboér pradu dla funkciji niskiego poboru pradu bez diody LED 0,08 mA
Maksymalne obcigzenie przekaznika blokady zaptonu 10A
Maksymalne obcigzenie przekaznika kierunkowskazow 10A
Maksymalne obcigzenie wyjscia sterowania modutami dodatkowymi i syreng, 10 mA
dodatkowg

Czas alarmowania 30s
Czas uzbrajania po zataczeniu pilotem 30s
Czas aktywacji ponownego automatycznego zatgczenia 30s
Moc syreny 120 dB
Czestotliwos¢ transmisji radiowej 433,9 MHz
Zasieg dziatania pilota 50 m
Zakres temperatur dziatania -30°C+85°C

AUTOSYSTEMY FOX POLSKA - 30-435 Krakow, ul. Zakopiarniska 162

tel.-0048/12/267-66-25, fax: 0048/12/267-63-83

e-mail: fox@krakow.pol.pl

AUTOSYSTEMY FOX ITALY - S.S. 148 Pontina km. 66,758 - 04010 B.go Piave (LT)

tel.: 0039/0773/410009, fax: 0039/0773/410073

e-mail: foxalarm@foxalarm.com
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INSTRUKCJA OBSLUGI
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MOTOCYKLA/SKUTERA

FOX 100 THUNDER
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| CHARAKTERYSTYKA URZADZENIA |

Alarm FOX 100 THUNDER fo nowoczesny system alarmowy, oparty na logicznym
funkcjonowaniu najnowszej generacji mikroprocesora, ktoéry zapewnia szerokg game
uzytecznych funkcji. Alarm informuje uzytkownika o swoim funkcjonowaniu za
pomocg Ssygnalizacji optycznej i akustycznej. Ukfad elektroniczny zostat tak
zaprojektowany aby zminimalizowa¢ pobdr pradu, co pozwala w maksymalny
sposob chroni¢ akumulator motocykla. Na czas dtuzszego przestoju alarm mozna

zaprogramowac w tryb niskiego poboru prgdu. W tym stanie system alarmowy

pobiera mniej niz 0,08 mA (z diodg LED pobér pradu wynosi 0,3 mA). Wszystkie

funkcje systemu alarmowego pozostajg woéwczas bez zmian zarbwno w sposobie
dziatania jak i skuteczno$ci, zmianie ulega jedynie sposéb wytaczenia systemu.
Zmienny kod pilotéow (RANDOM) gwarantuje maksymalne zabezpieczenie systemu

przed rozkodowaniem.

FUNKCJE PROGRAMOWALNE

PROGRAMOWANA FUNKCJA USTAWIENIA FABRYCZNE FUNKCJI
Sygnalizacja akustyczna BIP zataczenia i wytgczenia systemu. ZALACZONA
Funkcja niskiego poboru pradu. ZALACZONA
Funkcja niskiego poboru pradu - opézniona 4 h. WYLACZONA
Ponowne automatyczne zatgczenie. WYLACZONE
Funkcja antyporwaniowa. WYLACZONA
Czujnik masowy 1 NORMALNIE OTWARTY (NO)
Automatyczne zatgczenie WYLACZONE
Sterowanie modutami dodatkowymi. WYLACZONE
Sterowanie syreng dodatkowa. ZALACZONE

PROCEDURA PROGRAMOWANIA

Aby wej$¢ w faze programowania nalezy:

1. Podtaczy¢ do masy wejscie masowe nr 1 (przewdd pomaranczowy).

2. Wiaczyc¢ zapton.

3. Nacisna¢ 3 x przycisk ﬁ/n- w pilocie; kazde nacisnigcie przycisku bedzie potwierdzane sygnatem akustycznym (BIP)

i mignigciem kierunkowskazow.
4. Po trzecim naci$nieciu system wyemituje nastepujace
programowania.

po sobie 3 sygnaly BIP, co oznacza wejscie w faze

Nastepnie przekrecajac kluczykiem stacyjki zaptonu w pozycje ON lub OFF i naciskajac przycisk ﬁ/'.h w pilocie

nalezy postepowac zgodnie z tabelg ponizej.

Kluczyk stacyjki zaptonu w pozycji ON

Kluczyk stacyjki zaptonu w pozycji OFF

Nacisna¢ przycisk ﬁ/'.h w pilocie 1 x

Nacisna¢ przycisk ﬁ/'.h w pilocie 1 x

Sygnalizacja akustyczna BIP - zatgczona
(potwierdzenie 2 x BIP)

Sygnalizacja akustyczna BIP - wytaczona
(potwierdzenie 1 x BIP)

Nacisna¢ przycisk G/'.h w pilocie 1 x

Nacisna¢ przycisk a/rh w pilocie 1 x

Funkcja niskiego poboru pradu - zatgczona.
(potwierdzenie 2 x BIP)

Funkcja niskiego poboru pradu - wylaczona.
(potwierdzenie 1 x BIP)

Nacisna¢ przycisk G/rh w pilocie 1 x

Nacisna¢ przycisk a/rh w pilocie 1 x

Ponowne automatyczne zatgczenie - zataczone
(potwierdzenie 2 x BIP)

Ponowne automatyczne zatgczenie - wytaczone
(potwierdzenie 1 x BIP)

Nacisna¢ przycisk ﬁ/’h w pilocie 1 x

Nacisna¢ przycisk ﬁ/rh w pilocie 1 x

Funkcja antyporwaniowa - zataczona
(potwierdzenie 2 x BIP)

Funkcja antyporwaniowa - wytaczona
(potwierdzenie 1 x BIP)

Nacisna¢ przycisk ﬁ/’h w pilocie 1 x

Nacisna¢ przycisk ﬁ/rh w pilocie 1 x

Czujnik masowy 1 normalnie zamkniety (NC)
(potwierdzenie 2 x BIP)

Czujnik masowy 1 normalnie otwarty (NO)
(potwierdzenie 1 x BIP)

Nacisna¢ przycisk G/'.h w pilocie 1 x

Nacisng¢ przycisk ﬁ/’h w pilocie 1 x

Automatyczne zataczenie - zataczone
(potwierdzenie 2 x BIP)

Automatyczne zataczenie - wylaczone
(potwierdzenie 1 x BIP)

Nacisna¢ przycisk G/'.h w pilocie 1 x

Nacisna¢ przycisk ﬁ/’h w pilocie 1 x

Sterowanie modutami dodatkowymi - zataczone /
Sterowanie syreng dodatkowa - wytaczone
(potwierdzenie 2 x BIP)

Sterowanie modutami dodatkowymi - wytaczone /
Sterowanie syreng dodatkowa - zataczone
(potwierdzenie 1 x BIP)

Nacisna¢ przycisk 9/'-h w pilocie 1 x

Nacisnaé przycisk @/ w pilocie 1 x

Funkcja niskiego poboru pradu - op6zniona 4 h -
zatgczona. (potwierdzenie 2 x BIP)

Funkcja niskiego poboru pradu - op6zniona 4h - wytaczona.
(potwierdzenie 1 x BIP)

Przekrecajac klucz stacyjki zaptonu na ON lub na OFF mozna rozrézni¢ ustawienia poszczegdinych funkciji
programowalnych. Zakonczenie fazy programowania zostanie potwierdzone wystaniem 1 x dtugi (ok. 2 sek.) BIP, nalezy
wowczas wyjaé kluczyk ze stacyjki zaptonu i przywréci¢ czujnik masowy do normalnego dziatania.
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Funkcja antyporwaniowa (funkcja programowalna, fabrycznie wytaczona, str. 7). Pozwala ona
zablokowa¢ motocykl w sytuacji napadu i uprowadzenia pojazdu. W sytuacji napadu nalezy nacisnaé
przycisk antyporwaniowy (potwierdzenie btyskiem diody LED) uaktywniajac dziatanie procedury:

. po ok. 30 sek. zaczng miga¢ kierunkowskazy (migaja az do momentu wytgczenia funkcji

antynapadowej)

. po ok. 35 sek. wtagczy sie syrena na ok. 25 sek.,

. ostateczna blokada zaptonu nastgpi w momencie wytaczeniu silnika,
Wytaczenie dziatania funkcji antyporwaniowej nastepuje po ponownym naci$nigciu i przytrzymaniu
przycisku antyporwaniowego przez 5 sek. przy wtaczonej stacyjce.
Przycisk antyporwaniowy nalezy umiesci¢ w miejscu niewidocznym dla oséb postronnych
a jednoczesnie fatwo dostepnym dla wiasciciela.

Sygnalizacja roztadowania baterii w pilocie. Jezeli napiecie baterii w pilocie obnizy sig¢ ponizej 6 V to
po zatgczeniu systemu pojawi sie diugi sygnat BIP. Nalezy woéwczas bezzwitocznie wymieni¢ baterie na
nowa (typ GP 23 A 12 V).

UWAGA: Bez wzgledu na stan baterii nalezy ja wymieni¢ co 12 miesiecy.

Funkcja niskiego poboru pradu (funkcja programowalna, fabrycznie aktywna, str. 7). Pozwala ona
obnizy¢ pobodr pradu przez alarm do 0,08 mA w fazie czuwania (z diodg LED 0,3 mA). Umozliwia to
pozostawienie motocykla z wlgczonym alarmem przez wiele dni zabezpieczajgc akumulator przed
roztadowaniem. Wszystkie funkcje systemu alarmowego pozostajg bez zmian, zaréwno w sposobie
dziatania jak i skutecznosci. Zmianie ulega jedynie sposéb zataczenia i wytaczenia.

Obstuga alarmu przy aktywnej funkcji niskiego poboru pradu:

Zalaczenie alarmu: po zakonczeniu jazdy wigczamy alarm pilotem. Po uptywie 2 minut od zatgczenia
alarm przechodzi w faze niskiego poboru pradu i przestaje wéwczas reagowaé na wiasne piloty.
Wyltaczenie alarmu: nalezy przekreci¢ kluczyk w stacyjce zaptonu w pozycje ON na ok. 1 sek. lub
uaktywni¢ wejscie masowe nr 2 - wigcza sie na state kierunkowskazy na ok. 5 sek. - woéwczas wytgczy¢
alarm pilotem.

W stanie wylgczonym alarm przechodzi w faze niskiego poboru pradu po 15 minutach i wéwczas aby go
wiaczy¢ nalezy przekreci¢ kluczyk stacyjki zaptonu w pozycje ON na 1 sek. i nacisna¢ przycisk nacisng¢
przycisk 8/ w pilocie .

Funkcja niskiego poboru pradu - opézniona 4 h (funkcja programowalna, fabrycznie wytaczona,
str. 7). Pozwala ona obnizy¢ pobdr pradu przez alarm do 0,08 mA w fazie czuwania (z diodg LED 0,3
mA). Umozliwia to pozostawienie motocykla z wtgczonym alarmem przez wiele dni zabezpieczajac
akumulator przed roztadowaniem. Wszystkie funkcje systemu alarmowego pozostajg bez zmian,
zaréwno w sposobie dziatania jak i skutecznosci. Zmianie ulega jedynie sposob zataczenia i wylaczenia.
Obstuga alarmu przy aktywnej funkcji niskiego poboru pradu opéznionej 4 h:

Zalaczenie alarmu: po zakonczeniu jazdy wigczamy alarm pilotem. Po uptywie 4 godzin od zataczenia
alarm przechodzi w faze niskiego poboru pradu i przestaje wéwczas reagowaé na wiasne piloty.
Wyltaczenie alarmu: nalezy przekreci¢ kluczyk w stacyjce zaptonu w pozycje ON na ok. 1 sek. lub
uaktywni¢ wejscie masowe nr 2 - wigczg sie na state kierunkowskazy na ok. 5 sek. - wowczas wytgczy¢
alarm pilotem.

W stanie wytgczonym alarm przechodzi w faze niskiego poboru pradu po 4 godzinach i wéwczas aby go
wiaczy¢ nalezy przekreci¢ kluczyk stacyjki zaptonu w pozycje ON na 1 sek. i nacisna¢ przycisk a8/
w pilocie.

Funkcja "swiatta awaryjne”. Funkcja ta jest uzyteczna w motocyklach, ktore nie majg mozliwosci
zataczenia "Swiatet awaryjnych" a chcemy pozostawi¢ motocykl np. w ruchliwym miejscu. Swiatta
awaryjne sg uaktywniane w takim wypadku za posrednictwem alarmu.
Aby uaktywni¢ dziatanie funkcji nalezy przy wytgczonym alarmie:

. przekreci¢ kluczyk w stacyjce zaptonu w pozycje ON

. nacisna¢ przycisk "F" w pilocie - kierunkowskazy zaczng mruga¢

. przekreci¢ kluczyk w poz. OFF

. wiaczy¢ alarm
Aby anulowa¢ dziatanie funkcji nalezy przekreci¢ kluczyk w poz. ON i nacisna¢ przycisk "F" w pilocie
a nastepnie przycisk 8/ pilocie aby wytaczy¢ alarm.

6

| FUNKCJE URZADZENIA |

* dwa dwukanatowe piloty

* zmienny kod pilotow (RANDOM)

* autoprogramowanie pilotéw (maksymalnie 7)

»  funkcja niskiego poboru pradu (ok. 0,08 mA, z diodg LED 0,3 mA) *

* blokada zaptonu

»  funkcja antyporwaniowa *

»  funkcja "$wiatta awaryjne"

*  zachowanie ustawien funkcji programowalnych po odtaczeniu zasilania

» inteligentne wtasne zasilanie (fadowanie akumulatora tylko podczas pracy silnika)

*  czujnik potozeniowy

* czujnik stanu stacyjki motocykla

*  czujnik masowy nr 1: mozliwo$¢ wyboru typu podtgczenia (NC lub NO) *

*  czujnik masowy nr 2: pamietajgcy potozenie (NC lub NO) przy zatgczeniu alarmu

*  samokontrola czujnikow (CHECK CONTROL)

* sygnalizacja optyczna ztaczenia i wytgczenia

*  sygnalizacja akustyczna zatgczenia i wytaczenia *

»  sterowanie modutami dodatkowymi *

* wyjscie negatywne sterowania syreng dodatkowg lub radiopowiadomieniem (PAGER)
(max. 100 mA) *

»  sterowanie diodg LED

* automatyczne zataczenie *

*  ponowne automatyczne zatgczenie *

*  panic

*  pamie¢ alarmu z sygnalizacjg rodzaju alarmowania diodg LED

*  sygnalizacja roztadowania baterii w pilocie

* - funkcje programowalne



| OPIS FUNKCJONOWANIA SYSTEMU

Zalaczenie systemu alarmowego. Zataczenie systemu za posrednictwem kodowanych pilotéw odbywa
sie poprzez nacisnigcie przycisku 8/ w pilocie.

UWAGA: Zataczenie systemu za posrednictwem pilotow jest mozliwe wytacznie przy kluczyku
stacyjki zaptonu w potozeniu OFF.

Urzadzenie potwierdzi rozpoznanie kodu pilota (RANDOM) wyemitowaniem sygnatu akustycznego 1 x
BIP (jezeli jest zaprogramowany) i sygnatu optycznego (migniecie kierunkowskazoéw). Wigczenie alarmu
jest sygnalizowane zaswieceniem na state diody LED.

W czasie uzbrajania (ok. 30 sek.) urzadzenie alarmowe nie reaguje na czujniki, za wyjatkiem czujnika
stanu stacyjki pojazdu (blokada zaptonu), ktory uaktywnia sie natychmiast. Zakonczenie czasu
uzbrojenia jest sygnalizowane przez diode LED, ktéra zaczyna migac.

Cykl alarmowania trwa 30 sek. Po 10 cyklach alarmowania mikroprocesor odtaczy syrene pozostawiajgc
aktywne alarmowanie kierunkowskazami.

Wylaczenie systemu alarmowego. Wytgczenie systemu odbywa sie poprzez nacisniecie przycisku

8/ v pilocie. Urzadzenie potwierdzi wytagczenie wyemitowaniem 2 x sygnat akustyczny BIP (jezeli jest
zaprogramowany) i 2 x sygnat optyczny (migniecie kierunkowskazéw).

UWAGA: W trakcie alarmowania pierwsze nacisniecie przycisku 8/ w pilocie powoduje
wylaczenie tylko syreny (system alarmowy pozostaje zataczony, dioda LED miga), drugie
nacisnigcie powoduje wytaczenie alarmu (dioda LED zgasnie), potwierdzenie 2 x BIP (jezeli jest
zaprogramowany) i 2 x migniecie kierunkowskazami.

Sygnalizacja akustyczna zataczenia i wylaczenia BIP (funkcja programowalna, fabrycznie aktywna,
str. 7). Jezeli funkcja jest ustawiona jako zataczona to po kazdorazowym zatgczeniu nastepuje
potwierdzenie sygnatem akustycznym 1 x BIP a przy wylgczeniu 2 x BIP. Sygnalizacja akustyczna
pamigci alarmowania i roztadowania baterii jest caty czas aktywna.

Mozliwos¢ dokodowania dodatkowych pilotéw (system umozliwia uzytkowanie 7-u pilotéw
sterujacych). W celu dokodowania dodatkowych pilotéw nalezy udac¢ sie do zaktadu montujgcego alarm
lub serwisu autoryzowanego FOX.

Panik. Funkcja pozwala odstraszyé osoby niepozadane (np. opierajace sie o motocykl). Mozna ja
uaktywni¢ w dowolnym momencie przez nacisnigcie przycisku "F" w pilocie. Zostanie woéwczas
uaktywniona sygnalizacja optyczna i akustyczna. Uzytkownik moze zablokowaé dziatanie funkcji przez
nacigniecie przycisku @/ w pilocie. Czas alarmowania syrena wynosi 60 sek.

UWAGA: Jezeli przycisk "F" w pilocie zostanie nacisniety w fazie uzbrajania (czas neutralny) to
zostanie wyeliminowane sterowanie modutami dodatkowymi (jezeli jest zaprogramowane).

CHECK CONTROL. W przypadku awarii czujnika masowego nr 1 urzadzenie alarmowe wysle serie BIP i
przystapi do wykluczania uszkodzone;j linii:

| 3xBIP |

Sterowanie modutami dodatkowymi z mozliwoscia eliminacji pilotem (fabrycznie wylaczone, str.
7). Alarm posiada negatywne sterowanie modutami (max. 100 mA) aktywne po zaprogramowaniu (patrz
str. 7). Sterowanie to mozna jednokrotnie wyeliminowac¢ poprzez nacisniecie przycisku "F" w pilocie
w fazie uzbrajania alarmu w ciggu 30 sek. od zataczenia - potwierdzenie 1 x BIP. Przy powtérnym
zatgczeniu systemu wyjscie jest ponownie aktywne.

Wyjscie sterujace syreng dodatkowa lub radiopowiadomieniem PAGER (fabrycznie aktywne, str.
7). Jezeli nie jest zaprogramowane sterowanie modutami dodatkowymi woéwczas na przewodzie
brazowym jest aktywne sterowanie dodatkowag syreng zewnetrzng lub radiopowiadomieniem PAGER.

Automatyczne zataczenie (funkcja programowalna, fabrycznie wylaczona, str. 7). Aktywna funkcja
powoduje, ze jezeli po przekreceniu kluczyka w stacyjce zaptonu w pozycje OFF przez ok. 35 sek. nie
nastapi zatgczenie alarmu pilotem, nastgpi samoczynne uzbrojenie alarmu potwierdzone 1 x BIP (jezeli
jest aktywny) i sygnatem optycznym.

Ponowne automatyczne zataczenie (funkcja programowalna, fabrycznie wylaczona, str. 7).
Aktywna funkcja powoduje, ze jezeli po wytaczeniu alarmu pilotem przez ok. 30 sek. nie nastgpi
przekrecenie kluczyka w stacyjce zaptonu w pozycje ON lub nie zadziata jeden z dwoch czujnikow
masowych, nastgpi ponowne samoczynne uzbrojenie alarmu potwierdzone 1 x BIP (jezeli jest aktywny) i
sygnatem optycznym.

Pamie¢ alarmowania. Jezeli podczas czuwania alarmu zostat on wzbudzony to po sygnalizacji
wylaczenia nastepujg trzy dodatkowe sygnaty BIP, ktére informujg o wczesniejszym alarmowaniu
systemu. Dioda LED zaczyna miga¢ w regularnych odstepach a liczba mignie¢ oznacza jaki czujnik
zostat wzbudzony. Tabela ponizej prezentuje zaleznos$¢ liczby mignie¢ diodg LED od typu wzbudzonego
czujnika w alarmie:

Wykluczenie czujnika masowego 1 |

Liczba mignig¢ diody LED Czujnik, ktéry wywotat alarm.
1 Czujnik masowy 1
2 Czujnik masowy 2
3 Stacyjka zaptonu
4 Zasilanie

Aby wytaczy¢ sygnalizacje LED nalezy alarm zataczy¢ i ponownie wytaczyé.

Inteligentne wiasne zasilanie. Po odcieciu zasilania z akumulatora motocykla system natychmiast
zaczyna alarmowaé. Alarmowanie zostaje uaktywnione tylko przy zatgczonym alarmie i mozna je
wytaczy¢ przyciskiem 8/ v pilocie. Wewnetrzny akumulator alarmu tadowany jest tylko podczas pracy
silnika.



